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รายละเอียดคุณลักษณะเฉพาะของระบบครุภัณฑศูนยนวัตกรรมการผลิตยั่งยืน ตำบลปายุบใน  

อำเภอวังจันทร จังหวัดระยอง 1 ระบบ รายการ Gentry Robot NDT Phase Array 

 

1. หลักการและเหตุผล  

มูลคาทางเศรษฐกิจที่เกิดจากการผลิตหรือกิจกรรมที่เก่ียวของกับการผลิต สัมพันธกับระดับเทคโนโลยี       

ที่จำเปนตองใชในการผลิตหรือกิจกรรมดังกลาว กลาวอีกนัยหน่ึงคือ การผลิตหรือกิจกรรมท่ีเก่ียวของกับการ

ผลิตท่ีตองใชเทคโนโลยีขั้นสูงจะสรางมูลคาทางเศรษฐกิจสูงเชนกัน อุตสาหกรรมที่ตองใชเทคโนโลยีขั้นสูง และ

จะเปนอุตสาหกรรมใหมของประเทศ โดยเฉพาะอยางยิ่งในพ้ืนที่ EECi ไดแก อุตสาหกรรมท่ีเกี่ยวของกับการผลิต

และซอมบำรงุชิ้นสวนระบบราง เชน ลอและแกนลอรถไฟ ตลอดจนชิ้นสวนอ่ืนๆ อุตสาหกรรมการผลิตและซอม

บำรุงชิ้นสวนอากาศยานและอวกาศ (Aeronautics and Space) เชน ชิ้นสวนโลหะรบัแรงในอากาศยานที่ขึ้นรูป

ดวยกระบวนการ Forging และ Composite Panel ตาง ๆ ที่ประกอบขึ้นเปนอากาศยาน อุตสาหกรรมการผลิต

และซอมบำรุงชิ้นสวนสำหรับอุตสาหกรรมนอกชายฝงทะเลและการเดินเรือ (Offshore and Marine) เชน   

การผลิตทอสงน้ำมันหรือกาซธรรมชาติ อุตสาหกรรมสนับสนุนในอุตสาหกรรมผลิตพลังงาน เชน อุตสาหกรรม

ซอมบำรุงและผลิตชิ้นสวนในอุตสาหกรรมผลิตไฟฟา เชน Baring และ Baring Housing ขนาดใหญ การซอม

ชิ้นสวน Turbine ตางๆ การผลิตชิ้นสวนน้ำหนักเบาสำหรับอุตสาหกรรมยานยนตแหงอนาคต ที่ตองการ       

การตรวจสอบความนาเชื่อถือของการเชื่อมแบบจุดดวยไฟฟาและการเชื่อมดวยเลเซอรในการประกอบโครงสราง

ยานยนตน้ำหนักเบาสมัยใหม เปนตน  

การผลิตในอุตสาหกรรมสมัยใหมดังกลาว มีสิ่งที่เหมือนกันคือ ความตองการในการใชเทคโนโลยี 

การตรวจสอบแบบไมทำลาย ในการตรวจหาความเสียหายภายในเนื้อวัสดุหรือภายในชิ้นสวนที่ผลิตขึ้น กอนที่จะ

นำชิ้นสวนนั้นไปใชงาน หรือนำวัสดุดังกลาวไปขึ้นรูปเปนชิ้นสวน เพื่อนำไปประกอบเปนสินคาอุตสาหกรรม 

เครื่องจักร หรือ ยานพาหนะ ซึ่งแนนอนวาเราตองการใหมีความปลอดภัยสูงสำหรับผูใชงาน หรือมีอายุการใช

งานยาวนานที่สุด 

การดำเนินการจัดซื้อตามขอกำหนดรายละเอียดคุณสมบัติเฉพาะนี้ มีท่ีมาจากแผนในการสรางศักยภาพ

และองคความรูในการพัฒนาระบบการตรวจสอบแบบไมทำลายแบบอัตโนมัติในพื้นที่ EECi ทั้งในสวนของการ

ตรวจสอบหาความเสียหายภายในชิ้นสวนโลหะที่ข้ึนรูปดวยเทคโนโลยี Wire-based Additive Manufacturing 

การตรวจสอบหาความเสียหายภายในเนื้อของวัสดุโลหะ ซึ่งอาจจะถูกนำไปข้ึนรูปตอ ในกระบวนการขึ้นรูปถัดไป 

เพื่อสรางเปนชิ้นสวนสำหรับประกอบเปนสินคาอุตสาหกรรม เครื่องจักร หรือ ยานพาหนะ ที่ใชงานใน

อุตสาหกรรม โดยเนนไปที่การจัดหาอุปกรณตรวจสอบชิ้นสวนที่ใชเทคโนโลยี Phase Array ที่ไดถูกออกแบบมา

ใหมีความเปดในดานของการพัฒนา Software ตอยอด ทั้งในสวนของ Function พ้ืนฐาน ของเทคโนโลยี 

Phase Array เอง และ Function ระดับสูง เชน FMC (Full Matrix Capture) รวมถึงการมี SDK (Software 

Development Kit) ทั้งใน Function พื้นฐาน และ Function ระดับสูง พรอมทั้งมีตัวอยางโปรแกรมเพ่ือให

หนวยงานสามารถนำองคความรูไปพัฒนาตอยอดในการพัฒนาระบบตรวจสอบแบบไมทำลายอัตโนมัติ          

บนพ้ืนฐานของเทคโนโลยี Phase Array ตามความตองการที่หลากหลายของอุตสาหกรรมในประเทศไดเอง    
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การจัดซื้ออุปกรณยังรวมถึงสวนประกอบของ Digital X-Ray อันประกอบดวย X-Ray Source และ X-Ray 

Detector สำหรับงานดาน NDT พรอมดวย SDK เพื่อขยายขีดความสามารถทางดาน NDT สำหรับการเปน

เทคโนโลยีเทียบเคียงอีกดวย 

 

2. วัตถุประสงค  

เพื่อจัดซื้อชุดอุปกรณของสถานีทดสอบเทคโนโลยีการตรวจสอบแบบไมทำลายแบบอัตโนมัติ อัน

ประกอบไปดวยชุดหุนยนตที่มีโครงสรางแบบ Gentry Robot NDT Phase Array และชุดอุปกรณ Digital X-

Ray สำหรับงานดาน Industrial NDT เพ่ือขยายขีดความสามารถทางดาน NDT สำหรับการเปนเทคโนโลยี

เทียบเคียง ตามแผนในการสรางศักยภาพและองคความรูในการพัฒนาระบบการตรวจสอบแบบไมทำลายแบบ

อัตโนมัติในพ้ืนที่ EECi 

 

3. คุณสมบัติผูเสนอราคา 

3.1 มีความสามารถตามกฎหมาย 

3.2 ไมเปนบุคคลลมละลาย 

3.3 ไมอยูระหวางเลิกกิจการ 

3.4 ไมเปนบุคคลซึ่งอยูระหวางถูกระงับการย่ืนขอเสนอหรือทำสัญญากับหนวยงานของรัฐไวชั่วคราว 

เนื่องจากเปนผูที่ไมผานเกณฑการประเมินผลการปฏิบัติงานของผูประกอบการตามระเบียบที่

รัฐมนตรีวาการกระทรวงการคลังกำหนดตามที่ประกาศเผยแพรในระบบเครือขายสารสนเทศของ

กรมบัญชีกลาง 

3.5 ไมเปนบุคคลซึ่งถูกระบุชื่อไวในบัญชีรายชื่อผู ท้ิงงานและไดแจงเวียนชื่อใหเปนผูทิ้งงานของ

หนวยงานของรัฐในระบบเครือขายสารสนเทศของกรมบัญชีกลาง ซึ่งรวมถึงนิติบุคคลที่ผูทิ้งงานเปน

หุนสวน ผูจัดการ กรรมการผูจัดการ ผูบริหาร ผูมีอำนาจในการดำเนินงานในกิจการของนิติบุคคล

นั้นดวย 

3.6 มีคุณสมบัติและไมมีลักษณะตองหามตามที่คณะกรรมการนโยบายการจัดซื้อจัดจางและการบริหาร

พัสดุภาครัฐกำหนดในราชกิจจานุเบกษา 

3.7 เปนบุคคลธรรมดาหรือนิติบุคคลผูมีอาชีพในการขายพัสดุที่ประกวดราคาอิเล็กทรอนิกสดังกลาว 

3.8 ไมเปนผูมีผลประโยชนรวมกันกับผูยื่นขอเสนอรายอื่นท่ีเขาย่ืนขอเสนอใหแกศูนยเทคโนโลยีโลหะ

และวัสดุแหงชาติ สำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีแหงชาติ (สวทช.) หรือไมเปน

ผูกระทำการอันเปนการขัดขวางการแขงขันอยาง เปนธรรมในการจัดซื้อจัดจางคร้ังนี้ 

3.9 ไมเปนผูไดรับเอกสิทธิ์หรือความคุมกัน ซึ่งอาจปฏิเสธไมยอมขึ้นศาลไทยเวนแตรัฐบาลของ 

ผูยื่นขอเสนอไดมีคำสั่งใหสละเอกสิทธิ์และความคุมกันเชนวานั้น 

3.10 ผูยื่นขอเสนอที่ยื่นขอเสนอในรูปแบบของ "กิจการรวมคา" ตองมีคุณสมบัติดังนี้ 
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(1) กรณีที่ขอตกลงฯ กำหนดใหผู เขารวมคารายใดรายหน่ึงเปนผู เขารวมคาหลัก ขอตกลงฯ 

จะตองมีการกำหนดสัดสวนหนาที่ และความรับผิดชอบในปริมาณงาน สิ่งของ หรือมูลคา 

ตามสัญญาของผูเขารวมคาหลักมากกวาผูเขารวมคารายอื่นทุกราย 

(2) กรณีที่ขอตกลงฯ กำหนดใหผูเขารวมคารายใดรายหนึ่งเปนผูเขารวมคาหลักกิจการรวมคานั้น

ตองใชผลงานของผูเขารวมคาหลักรายเดียวเปนผลงานของกิจการรวมคาที่ยื่นขอเสนอสำหรับ

ขอตกลงฯ ที่ไมไดกำหนดใหผูเขารวมคารายใดเปนผูเขารวมคาหลัก ผูเขารวมคาทุกรายจะตองมี

คุณสมบัติครบถวนตามเงื่อนไขที่กำหนดไวในเอกสารเชิญชวน 

3.11 ผูยื่นขอเสนอตองลงทะเบียนในระบบจัดซื้อจัดจางภาครัฐดวยอิ เล็กทรอนิกส (Electronic 

Government Procurement: e - GP) ของกรมบัญชีกลาง 

3.12 ผูยื่นขอเสนอตองมีมูลคาสุทธิของกิจการ เปนไปตามหนังสือคณะกรรมการวินิจฉัยปญหาการจัดซื้อ

จัดจางและการบริหารพัสดุภาครัฐ ดวนที่สุด ที่ กค(กวจ) ที่ 0405.2/ว 124 ลงวันท่ี 1 มีนาคม 

2566 ดังนี้ 

(1) กรณีผูย่ืนขอเสนอเปนนิติบุคคลที่จัดตั้งขึ้นตามกฎหมายไทย ซึ่งไดจดทะเบียนเกินกวา 1 ป ตอง

มีมูลคาสุทธิของกิจการ จากผลตางระหวางสินทรัพยสุทธิหักดวยหนี้สินสุทธิที่ปรากฏในงบแสดง

ฐานะการเงนิที่มีการตรวจรับรองแลว ซึ่งจะตองแสดงคาเปนบวก 1 ปสุดทายกอนวันยื่นขอเสนอ 

(2) กรณีผูยื่นขอเสนอเปนนิติบุคคลที่จัดตั้งขึ้นตามกฎหมายไทย ซึ่งยังไมมีการรายงานงบแสดงฐานะ

การเงินกับกรมพัฒนาธุรกิจการคา ใหพิจารณาการกำหนดมูลคาของทุนจดทะเบียน โดยผูยื่น

ขอเสนอจะตองมีทุนจดทะเบียนที่เรียกชำระมูลคาหุนแลว ณ วันท่ียื่นขอเสนอ ดังนี้ 

(2.1) มูลคาการจัดซื้อจัดจางไมเกิน 1 ลานบาท ไมตองกำหนดทุนจดทะเบียน 

(2.2) มูลคาการจัดซื้อจัดจางเกิน 1 ลานบาท แตไมเกิน 5 ลานบาท ตองระบุ ตองมีทุนจด

ทะเบียนไมต่ำกวา 1 ลานบาท 

(2.3) มูลคาการจัดซื้อจัดจางเกิน 5 ลานบาท แตไมเกิน 10 ลานบาท ตองระบุ ตองมีทุนจด

ทะเบียนไมต่ำกวา 2 ลานบาท  

(2.4) มูลคาการจัดซื้อจัดจางเกิน 10 ลานบาท แตไมเกิน 20 ลานบาท ตองระบุ ตองมีทุน

จดทะเบียนไมต่ำกวา 3 ลานบาท 

(2.5) มูลคาการจัดซื้อจัดจางเกิน 20 ลานบาท แตไมเกิน 60 ลานบาท ตองระบุ ตองมีทุน

จดทะเบียนไมต่ำกวา 8 ลานบาท 

(2.6) มูลคาการจัดซื้อจัดจางเกิน 60 ลานบาท แตไมเกิน 150 ลานบาท ตองระบุ ตองมีทุน

จดทะเบียนไมต่ำกวา 20 ลานบาท 

(2.7) มูลคาการจัดซื้อจัดจางเกิน 150 ลานบาท แตไมเกิน 300 ลานบาท ตองระบุ ตองมีทุน

จดทะเบียนไมต่ำกวา 60 ลานบาท 

(2.8) มูลคาการจัดซื้อจัดจางเกิน 300 ลานบาท แตไมเกิน 500 ลานบาท ตองระบุ ตองมีทุน

จดทะเบียนไมต่ำกวา 100 ลานบาท 
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(2.9) มูลคาการจัดซื้อจัดจางเกิน 500 ลานบาทขึ้นไป ตองระบุ ตองมีทุนจดทะเบียนไมต่ำ

กวา 200 ลานบาท 

(3) สำหรับการจัดซื้อจัดจางครั้งหนึ่งที่มวีงเงินเกิน 500,000 บาทขึ้นไป กรณีผูยื่นขอเสนอเปนบุคคล

ธรรมดา โดยพิจารณาจากบัญชีเงินฝากธนาคาร ณ วันย่ืนขอเสนอ โดยตองมีเงินฝากคงเหลือใน

บัญชีธนาคารเปนมูลคา 1 ใน 4 ของมูลคางบประมาณของโครงการหรือรายการที่ย่ืนขอเสนอใน

ครั้งนั้น และหากเปนผูชนะการจัดซื้อจัดจางหรือเปนผูไดรับการคัดเลือกจะตองแสดงบัญชีเงิน

ฝากที่มีมูลคาดังกลาวอีกครั้งหนึ่งในวันลงนามในสัญญา 

(4) กรณีที่ผูยื่นขอเสนอไมมีมูลคาสุทธิของกิจการหรือทุนจดทะเบียน หรือมีแตไมเพียงพอที่จะเขา

ยื่นขอเสนอ ผูยื่นขอเสนอสามารถขอวงเงินสินเชื่อ โดยตองมีวงเงินสินเชื่อ 1 ใน 4 ของมูลคา

งบประมาณของโครงการหรือรายการที่ยื่นขอเสนอในครั้งน้ัน (สินเชื่อท่ีธนาคารภายในประเทศ 

หรือบริษัทเงินทุนหรอืบริษัทเงินทุนหลักทรัพยที่ไดรับอนุญาตใหประกอบกิจการเงินทุนเพื่อการ

พาณิชย และประกอบธุรกิจคาประกันตามประกาศของธนาคารแหงประเทศไทย ตามรายชื่อ

บริษัทเงินทุนท่ีธนาคาร 

(5) กรณีตาม (1) – (4) ยกเวนสำหรับกรณีดังตอไปนี้ 

(5.1) กรณีผูยื่นขอเสนอเปนหนวยงานของรฐั 

(5.2) นิติบุ คคลที่ จั ดตั้ งขึ้ นตามกฎหมาย ไทยที่ อ ยู ระหวางการฟ น ฟู กิจการ ตาม

พระราชบัญญัติลมละลาย (ฉบับที่ 10) พ.ศ. 2561 

(5.3) งานกอสรางที่กรมบัญชีกลางไดข้ึนทะเบียนผูประกอบการงานกอสรางแลว และงาน

กอสรางที่หนวยงานของรัฐได มีการจัดทำบัญชีผูประกอบการงานกอสรางท่ีมี

คุณสมบัติเบื้องตนไวแลวกอนวันท่ีพระราชบัญญัติการจัดซื้อจัดจางและการบริหาร

พัสดุมีผลใชบังคับ 

 

4. รายละเอยีดคุณลักษณะเฉพาะ 

4.1 ขอกำหนดทั่วไป  

4.1.1 พัสดุท่ีเสนอตองเปนของแท ของใหม ไมเคยใชงานมากอนหรือเปนของเกาเก็บ 

4.1.2 ตองมีคูมือการใชงาน คูมือการบำรุงรักษา เปนภาษาไทย หรือภาษาอังกฤษ ในรูปแบบ

เอกสารสิ่งพิมพ และสื่ออิเล็กทรอนิกส จำนวนอยางละ 1 ชุด 

4.2 ขอกำหนดทางเทคนิค 

4.2.1 Gentry Robot สำหรับตรวจสอบชิ้นงานที่มีลักษณะยาว ดวยเทคนิค Phase Array โดยมี

คุณสมบัติดังตอไปนี้ 

(1) Gentry Robot มีลักษณะการเคลื่อนที่แบบ X-Y-Z ดังแสดงในรูปที่ 1 โดย 

ก. มีระยะการเคลื่อนที่ตามแนวแกน x อยางนอย 3,000 มิลลิเมตร ดวยความเร็ว

อยางนอย 1.5 เมตร ตอ นาที 
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ข. มีระยะการเคลื่อนท่ีตามแนวแกน y อยางนอย 400 มิลลิเมตร ความเร็วอยาง

นอย 1.5 เมตร ตอ นาที 

ค. มีระยะการเคลื่อนท่ีตามแนวแกน z อยางนอย 300 มิลลิเมตร ความเร็วอยาง

นอย 1.5 เมตร ตอ นาที 

(2) ปลายแขนของ Robot ติดตั้งหัว Probe แบบ Phase Array ที่มีจำนวน Element  64 

Elements รองรับความถ่ี 5 MHz 

(3) Gentry Robot สามารถควบคุมการปรับมุมของ Probe ได 2 มุม ประกอบดวยมุม A, 

และ B ดังรูปที่ 1 โดย 

ก. มุม A มีชวงการหมุนตามเข็มและทวนเข็มนาิกาไดไมนอยกวา 112 องศา 

ข. มุม B มีชวงการหมุนตามเข็มและทวนเข็มนาิกาไดไมนอยกวา 180 องศา 

(4) ฮารดแวรควบคุมการเคลื่อนที่ของ Gentry Robot รองรับการขยายแกนการเคลื่อนที่ 

อีก 4 แกนการเคลื่อนที่ 

(5)  มีระบบ Water Tank โดย Water Tank มีชองมองสังเกตการณ สำหรับตรวจสอบ

ชิ้นงาน 

(6) ติ ดตั้ งอุปกรณ  Phase Array Channels ที่ มี จำนวน  Channels (configuration) 

64/128 หรือมากกวา 

(7) อุปกรณ Phase Array มีความสามารถดาน FMC (Full Matrix Capture)  

(8) Phase Array มี SDK (Software Development Kit) สำหรับควบคุมและดึงขอมูล

จาก Phase Array ฮารดแวร 

(9) Phase Array มีการเชื่อมตอสำหรับควบคมุและสั่งการผาน 1000BASE-T หรือ GigE  

(10) มี Software ท่ี  

ก. สามารถแสดงภาพการตรวจสอบชิ้นงานแบบ A-Scan B Scan และ C-scan 

ข. สามารถ Import ตัว CAD File ของชิ้นงานทดสอบ และสามารถวางแผนการ

เครื่องที่ของหัว Phase Array Probe สำหรับการสรางภาพการตรวจสอบ ใน

ขอ ก จาก CAD File ของชิ้นงานในลักษณะของ Offline Path Planning 

(11) มีลักษณะการทำงานและความเปดของ Software ตาม เอกสารแนบที่ 1 

4.2.2 X-Ray Component for NDT 

(1) Digital X-Ray Detector แบบ Area Scan หรอื Flat Panel จำนวน 1 ชุด 

ก. รองรับ X-Ray tube voltage ไดไมต่ำกวา 150 kVp 

ข. มี Active Area ไมนอยกวา 128 x 128 มิลลิเมตร 

ค. มีการสื่อสารในการควบคุมและอานคาผาน GigE หรือเร็วกวา 

ง. มี SDK (Software Development Kit) สำหรับควบคุมและดึงขอมูลจาก 

Digital X-Ray Detector 
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จ. มี Resolution (A/D) 14 bits หรอืมากกวา 

ฉ. X-Ray Detector มี ความ เร็ ว ในการทำงาน ไมต่ ำกว า 30 Frames per 

second 

(2) Digital X-Ray Detector แบบ Line Scan จำนวน 1 ชุด 

ก. มี Active Area Length ไมนอยกวา 250 มิลลิเมตร 

ข. มีการสื่อสารในการควบคุมและอานขอมูลของ Digital X-Ray Detector  ผาน 

GigE หรือ ผานการสื่อสารแบบ Network อ่ืนที่เรว็กวา 

ค. มี SDK (Software Development Kit) สำหรับควบคุมและดึงขอมูลจาก 

Digital X-Ray Detector 

ง. Digital X-Ray Detector มี Resolution (A/D) ไมต่ำกวา 14 bits 

(3) X-Ray Source สำหรับ Digital X-Ray Detector แบบ Area Scan หรือ Flat Panel 

จำนวน 1 ชุด  

ก. มี Output kV ไมต่ำกวา 150 kVp 

ข. มี SDK (Software Development Kit) หรือ Protocol เชน ผาน RS232, 

Ethernet หรือ GigE เพื่อการควบคุมและสื่อสาร  

(4) X-Ray Source สำหรับ Digital X-Ray Detector แบบ Line Scan จำนวน 1 ชุด 

ก. มี Output kV ไมต่ำกวา 270 kVp 

ข. มี SDK (Software Development Kit) หรือ Protocol เชน ผาน RS232, 

Ethernet หรือ GigE เพื่อการควบคุมและสื่อสาร  

 

5. ระยะเวลาการสงมอบ รวมติดตั้ง ทดสอบ และอบรม 

 ภายใน 240 วันนับถัดจากวันลงนามในสัญญา/ใบสั่งซื้อ โดยอุปกรณท้ังหมดตองสงมอบ ติดตั้ง ทดสอบ 

และอบรม ณ อำเภอวังจันทร จังหวัดระยอง พ้ืนที่ EECi ภายในโซนโรงงานตนแบบ ผูขายตองดำเนินการตาม

ขอกำหนดดังนี้ 

5.1 การตดิตั้ง  

5.1.1 การติดตั้ง โครงสราง Gentry Robot จะตองติดตั้งอยางแข็งแรงดวยพุกอุตสาหกรรม      

ยึดอยางมั่นคงกับพื้นคอนกรีต ภายในพ้ืนที่ high-bay ของโรงงานตนแบบ EECi ณ อำเภอ

วังจันทร จังหวัดระยอง 

5.1.2 ในการติดตั้งผูขายจะตองทำการเดินสายไฟจากจุดจายไฟในพ้ืนที่จากจุดที่ผูซื้อกำหนดไปยัง

ตูควบคุมอุปกรณ ณ ตำแหนงท่ีมีการติดตั้งตูควบคมุอุปกรณ สำหรับอุปกรณของผูขายเอง 

5.1.3 ในการติดตั้งผูขายจะตองรับผิดชอบในการเดินระบบน้ำเติม (Water Supply) และระบบน้ำ

ทิ้ง (Water Drainage) จากจุดที่ผูซื้อกำหนดไปยังอุปกรณของผูขายเองทั้งหมด 
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5.2 การทดสอบ 

การทดสอบจะใช Block โลหะ มาตรฐาน ที่จำลอง defects ที่ตำแหนงตางๆ ภายใน Block ซึ่งผู

ซื้อจะเปนผูจัดเตรียมมาเพ่ือการทดสอบในวันสงมอบ โดยเครื่อง Gentry Robot จะตองสามารถ

ตรวจหา Defect จำลอง ขนาดเสนผานศนูยกลาง 1 มิลลิเมตร ภายใน Block มาตรฐานได 

5.3 การอบรม 

ผูขายตองอบรมการใชงานใหแกเจาหนาที่ ณ สถานที่ติดต้ัง โดยไมคิดคาใชจายเพิ่มแตอยางใด 

 

6. วงเงินในการจัดหา 

 ระบบครุภัณฑศูนยนวัตกรรมการผลิตย่ังยืน ตำบลปายุบใน อำเภอวังจันทร จังหวัดระยอง 1 ระบบ : 

Robot Gentry System และ Ultrasonic Phase Array ภายในวงเงิน 23,000,000.00 บาท (ย่ีสิบสามลาน

บาทถวน) ซึ่งรวมภาษีมูลคาเพ่ิม คาภาษีอากรอ่ืน ๆ และคาใชจายทั้งปวงไวเรียบรอยแลว  

 

7. การจายเงิน 

 ศูนยเทคโนโลยีโลหะและวัสดุแหงชาติ สำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีแหงชาติ (สวทช.) 

จะจายเงินคาพัสดุ ภายใน 45 วัน เมื่อผูขายไดสงมอบครบถวนถูกตอง และคณะกรรมการตรวจรับพัสดุไดตรวจ

รับมอบไวเรียบรอยแลว 

 

8. หลักเกณฑการพิจารณาคัดเลือก 

 ศูนยเทคโนโลยีโลหะและวัสดุแหงชาติ สำนักงานพัฒนาวิทยาศาสตรและเทคโนโลยีแหงชาติ (สวทช.) 

จะพิจารณาดวยเกณฑราคา  

 

9. เงื่อนไขอื่น ๆ  

9.1 ผูขายตองรับประกันความชำรุดบกพรองหรือขัดของของพัสดุเปนเวลา 1 ป นับถัดจากวันที่ผูซ้ือ

ไดรับมอบสิ่งของทั้งหมดไวโดยถูกตองครบถวนตามสัญญา โดยภายในกำหนดเวลาดังกลาว หาก

สิ่งของตามสัญญานี้เกิดชำรุดบกพรองหรือขัดของอันเนื่องมาจากการใชงานตามปกติ ผูขายจะตอง

จัดการซอมแซมหรือแกไขใหอยูในสภาพที่ใชการไดดีดังเดิม ภายใน 30 วัน นับถัดจากวันที่ไดรับ

แจงจากผูซื้อโดยไมคิดคาใชจายใดๆ ท้ังสิ้น หากผูขายไมจัดการซอมแซมหรือแกไขภายใน

กำหนดเวลาดังกลาว ผูซื้อมีสิทธิที่จะทำการนั้นเองหรือจางผูอื่นใหทำการนั้นแทนผูขาย โดยผูขาย

ตองเปนผูออกคาใชจายเองท้ังสิ้น 

ในกรณีเรงดวนจำเปนตองรีบแกไขเหตุชำรุดบกพรองหรือขัดของโดยเร็ว และไมอาจรอคอยให

ผูขายแกไขในระยะเวลาที่กำหนดไวตามวรรคหนึ่งได ผูซื้อมีสิทธิเขาจัดการแกไขเหตุชำรุดบกพรอง

หรือขัดของนั้นเอง หรือใหผูอ่ืนแกไขความชำรุดบกพรองหรือขัดของ โดยผูขายตองรับผิดชอบชำระ

คาใชจายทั้งหมด 
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9.2 หากผูขายไมสามารถสงมอบพัสดุใหแลวเสร็จภายในเวลาที่กำหนด และศูนยเทคโนโลยีโลหะและ

วัสดุแหงชาติ สวทช. ยังมิไดบอกเลิกสัญญา ผูขายตองยินยอมใหปรับเปนรายวันในอัตรารอยละ 

0.20 ของราคาพัสดุท้ังสัญญา นับแตวันครบกำหนดสงมอบตามสัญญาจนถึงวันท่ีสงมอบครบถวน

ถูกตอง 

 

10. สถานที่จัดสง/จัดเก็บพัสดุ  ผูรับผิดชอบ และเบอรโทร 

 สถานที่/อาคาร พ้ืนที่ EECi ภายในโซนโรงงานตนแบบ ณ อำเภอวังจันทร จังหวัดระยอง 

 ติดตอ ดร.นิรุตต นาคสุข เบอรโทรศพัท  02 564 6500 ตอ 4149 

 

11. เงื่อนไขการดำเนินการดานความปลอดภัย  

11.1 การนำเขา/ผลิต/รับโอน เครื่องกำเนิดรังสีหรือวัสดุกัมมันตรังสี ผูขายตองสงเอกสารขอมูลที่

เก่ียวของกับการนำเขา/ผลิต/รับโอนจากผูอ่ืนใหสำนักงานฯ 

11.2 ผูขายตองดำเนินการใหสอดคลองกับกฎหมายเรื่องการอนุญาตเก่ียวกับเครื่องกำเนิดรังสีหรือวัสดุ

กัมมันตรังสี และกฎหมายอื่นๆที่เก่ียวของ 

11.3 การดำเนินการสงมอบหรือเขาติดต้ังในพ้ืนที่ ใหปฏิบัติตามระเบียบดานความปลอดภัยตามที่

สำนักงานกำหนด 

 

 

 

จัดทำโดย คณะกรรมการจัดทำขอบเขตงาน 

กลุมวิจัยกลุมวิจัยกระบวนการทางวัสดแุละการผลิตอัตโนมัติ 
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เอกสารแนบที่ 1 

สวนประกอบของ Gentry Robot NDT Phase Array 

 

 
รูปที่ 1 แสดงสวนประกอบสำคัญ ๆ และลักษณะการทำงานที่เชื่อมตอกัน 

 

รูปภาพแสดงสวนประกอบสำคัญ ๆ และลักษณะการทำงานท่ีเชื่อมตอกัน โดย [1] คือโครงสราง Robot 

กลาวคือ โครงสรางดังกลาว มีการเคลื่อนที่แบบ X-Y-Z ซึ่งเปนลักษณะของแกนการเคลื่อนที่แนวเสนตรง 

(Linear Axis) โดยแกน Z เชื่อมตอไปยังแกนหมุน B และ แกน Tiling A โดยท่ีปลายของแกน Tilting จะเปน

ตำแหนงสำหรับการติดตั้ง หัว Probe [2] 

คำอธิบาย : โดยในขอบขายของ TOR นี้ ประกอบดวยหัว Phase Array Probes [2] โดยสัญญาณจาก

หัว probes เชื่อมตอเขากับ Acquisition and Processing Instrument Units เพื่ออานและประมวลผล

สัญญาณ ดวย SDK ของ Phase Array Unit ซึ่งทำการอานคาสัญญาณจากหัว Probe และ เชื่อมตอขอมูลการ

ประมวลผลดังกลาว ไปยัง Software ควบคุมการทำงาน ซึ่งทางทีมงาน สวทช. จะตองสามารถพัฒนา ตอยอด

เองตอไปได ดวยภาษามาตรฐาน เชน C++ หรือ C# ผาน API ใน SDK ที่บริษัทผูขายตองมีใหตามขอกำหนด

ทางเทคนิค แตละแกนการเคลื่อนที่ของ [1] จะตองเคลื่อนที่แบบประสานงานกัน (Synchronized) ซึ่งควบคุม

โดย Motion Controller ซึ่งสามารถการวางแผนการเคลื่อนที่ของโครงสราง Robot [1] ผาน Software การ

วางแผนการเคลื่อนท่ีแบบ 3 มิติ เพ่ือนำพาหัว Probe ซึ่งติดตั้งอยูปลายแขน ใหเคล่ือนท่ีไปตามเสนทางการ

เคลื่อนท่ี ที่ไดวางแผนไวในการตรวจสอบชิ้นงาน รวมกับ 3D Model ของชิ้นงาน ผานการ Load หรือ Import 

ตัว CAD File ของชิ้นงานทดสอบ 

 

 

[1] 

[2] 

[B] 


